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Technicka zprava

D.2. PS02 Oprava pohonu povodnich Soupat DN1000

D.2.1. Technicka zprava

D.2.1.1.Popis souéasného stavu
Navodni provozni uzavéry (povodni Soupata) - DN1000 jsou puvodni
S nestoupajicimi vieteny upravena v letech 2001-2002 na stoupajici. Soupata jsou
osazena pohony sestavajicimi ze servomotord ROTORK a prevodovek EXEECO
osazena na vietena Tr80x10. Matice jsou soucasti prfevodovek.

Leva vypust — M1.3.

ROTORK IQ 20 (rok vyroby 2001)

- 96 rpm/142 Nm/0,80 kW (15min)/IP68

EXEECO IB9 — kuZelova pfevodovka s pfevodem 4:1

Pravéa vypust — M1.4.

ROTORK IQ 12 (rok vyroby 2001)

- 24 rpm/81 Nm/0,16 kW(15 min)/IP68

-  EXEECO IB9 — kuZelova pfevodovka s pfevodem 4:1, pfipojeni

V soucasné dobé je pohon na pravé spodni vypusti jiz delSi dobu mimo provoz
a pohon na vypusti levé vykazuje zhorSujici se technicky stav. Servisni moZznosti
vyrobce pohontl jsou omezené s ohledem na absenci jeho zastoupeni v CR.

Pohony néavodnich reviznich Soupat byly jiz vletech 2001-2002 osazeny
pohony typu AUMA s dobrymi vysledky. S ohledem na soucasny technicky stav
pohond ROTORK predmétnych navodnich provoznich (havarijnich) Soupat je
nezbytna jejich oprava, resp. jejich uvedeni do bezvadného stavu. Provozovatel se
rozhodl s ohledem na vySe popsanou zkuSenost k opravé poSkozenych pohond
nahradou za nové a to osvédceného typu AUMA.

D.2.1.2.Navrh technického reSeni

S ohledem na zkuSenosti provozovatel vodniho dila s pohony navodnich
reviznich uzavéru, které jsou jiz osazeny servopohony AUMA, je pro pfedmétna
Soupata navodnich provoznich uzavérd zvolena stejna varianta uvaZzujici pohony
AUMA doplnéné o kuZelové prfevodovky a vlastni fidici jednotky.

Nespornou vyhodou tohoto feSeni je kromé& obnovy provozuschopnosti a
spolehlivosti pfedmétnych technologickych zafizeni i snadnéjSi dostupnost servisnich
sluZzeb a sjednoceni typu pohond uzavéru spodnich vypusti.

Navrzené technické feSeni predstavuje vyménu stavajicich poskozenych
pohont za nové. Vyména bude provedena postupné tak, aby byla vzdy aspon jedna
ze spodnich vypusti funkéni a v provozu. S ohledem na technicky stav by oprava
méla byt zah4jena opravou pohonu na pravé spodni vypusti, ktera je mimo provoz.

V souvislosti s osazenim novych pohonu bude nezbytné provedeni i opravy
jejich silového pfipojeni na zdroj EE z RM1 (PS01) a komunika¢niho pfipojeni v DT1
(jind akce provozovatele VD).
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D.2.1.2.1.Pohon Soupéte DN1000 - S30

Navrhovana sestava pohonu (D.2.2.3.) bude sestavena z viceotackového
servomotoru AUMA SA 14.6 s rezimem S2 - 15 min s 3 fazovym AC motorem 400
V/50 Hz. Servomotor bude pfipojen pfirubou F14 ke kuzelové prevodovce GK25.1
(F25) umoznujici osazeni na stavajici vieteno Soupéte @ TR 80x10 mm — tvar A
trapézovou matici LH (oveérit pfi demontazi!l). Vlastni pfipojeni pohonu na stavajici
stojan Soupéte bude proveden pomoci adaptéru ze stavajici pfiruby na pfirubu
prevodovky GK. Montaz pohonu na Soupé bude provedena pomoci nerezovych
Sroubu (A2) s valcovou hlavou (imbus).

Soucasti dodavky pohonu bude také fidici jednotka ACO01.2. s oddéalenou
montézi na zed ve strojovné. Toto feSeni je zvoleno z divodu zachovani prichoziho
manipulacniho prostoru mezi navodnimi reviznimi a navodnimi provoznimi Soupaty
ve strojovné véze (viz D.2.2.2.). Ridici jednotky budou namontovany na dodané
konzoly pfipevnéné na zed Sachty za Soupaty smérem po vodé. Volba polohy
montaze fidici jednotky by méla umoZiovat budouci napojeni silovych i
komunikac¢nich kabell pohonu. Montdz na zed bude provedena pomoci nerezového
spojovaciho materiélu (kotvy, hmoZzdinky apod....).

Oddéalen& montaz propojovacimi kabely (LSW) fidici jednotky AC01.2.

Nejprve bude provedena oprava/vyména pohonu na pravé spodni vypusti (dnes
mimo provoz) a az po jeho uvedeni do provozu bude provedena oprava pohonu na
levé vypusti.

Pfesuny materidlu a zafizeni, demontovana i nové montovana, budou
realizovany vézi spodnich vypusti pomoci jednoduchych zdvihacich zafizeni
prostupy Vv konstrukci pfistupovych podlazi. Vaha jedné pfevodovky s pohonem je
cca 136 kg. V koruné véze je nutné tak zajistit bezpeény zavésny bod pro zdvihaci
zafizeni. Do véZe spodnich vypusti bude doprava feSena bud po koruné hraze
z pravého brehu, nebo ru¢né po lavce pres bezpecnostni preliv.
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D.2.1.2.2.Revize Soupat DN1000

Soucasti opravy bude i vnéjSi revize stavu obou Soupat. Bude provedena
kontrola tfrmene/stojanu, ucpavek vietenoveé tyce i stav vietene TR @80x10 mm.

Stavajici tfmen/stojan, bude-li to nutné, bude demontovan, ocistén pfipadné
uvnitf  konzervovan. Zpétnd montaz bude provedena s vyménou stavajiciho
spojovaciho materialu za novy nerezovy A2/A4.

Stavajici ucpavky Soupat budou zkontrolovany a oSetfeny pfipadné naplné
vymeéneény ¢i dotaZzeny. Nakonec bude vieteno promazano (TR80x10 mm).

Na zavér bude vyhotovena pro kazdé Soupé revizni zprava reflektujici jeho
aktualni stav v€etné prusaku, budou-li pfi komplexnich zkouskach identifikovany.

D.2.1.3.Silové pfFipojeni pohonu
Nové pohony budou pfipojeny k jiZ opravené elektroinstalaci v rdmci PSO1.

D.2.1.4.Pfipojeni pohonu k fidicimu systému

Nové pohony Soupat jsou vybaveny fidicimi jednotkami AC01.2, které umoZzniuji
jejich ovladani pfimo z mista pomoci tlagitek. Ridici jednotky budou také vybaveny
jak analogovou, tak digitalni komunikaci (MODBUS RTU). V ramci opravy pohon
budou tyto instalovany v ovladani z mista tj. zfidicich jednotek umisténych ve
strojovné Soupat. Déle budou do fidicich jednotek pohonl zapojeny stavajici
komunikacni kabely vedouci z DT1.

Pro pfipojeni novych pohont do fidiciho systému VD bude nutné provést
Gpravu SW tohoto RS s tim, Ze tyto prace by mély byt zajistény ve spolupraci s jeho
puvodnim dodavatelem (tvarcem) — www.coral.cz. Specifikace pro Modbus RTU
novych pohonu lIze zajistit u jejich vyrobce (www.auma.com).

Vlastni pfipojeni pohonu k fidicimu systému tak Ize realizovat dvéma zpusoby.
Bud budou vyuzity dalkové digitalni vstupy 24 DC OPEN/STOP/CLOSE (svorky
4+5+6) anebo proudova smycka 24V DC/4...20mA (svorky 12+13 vstup/23+24
vystup se stavajicim fidicim systémem, ktery je vSak nutné pro zménu pohonu
upravit nebo se systtmem novym pripravovanym, ktery by mél jiz komunikovat
datové pres protokol MODBUS RTU (svorky 31+32) viz D.2.4.

Pozn.: V souc¢asné dobé je pripravovana celkova rekonstrukce fidiciho systému
vodniho dila, tedy s ohledem na soucasny stav lze vySe popsané zapojeni pohonu
do RS povazovat za dodasné/provizorni.

D.2.1.5.Montéz pohon

D.2.1.5.1.Pfiprava montaze

Pro pfipravu montaze bude nutné zajistit, zkontrolovat a pfipravit:
- Zajistit bezpecny pristup do objektu véze spodnich vypusti.
- Kontrola zabezpeceni pracovisté - osvétleni, zdroj EE.
- Zajisténi zdvihaciho zafizeni ve vézZi pro dopravu zafizeni v€etné
bezpeéného zavésného bodu.

D.2.1.5.2.Provozni stavy
Spodni vypusti, asponn jedna, musi byt po celou dobu provadéni
technologickych praci v provozu. Po dobu realizace opravy se bude odbérny objekt
nachazet ve tfech provoznich stavech:
1) BéZny provoz
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http://www.coral.cz
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Provozni stav kdy jsou oba uzavéry funkéni, resp ve stavajicicm stavu, v
provozu dle platného provozniho Ffadu. Tento provozni stav bude pfed zahdjenim
opravy s puvodnimi pohony, po dokonéeni opravy s novymi pohony a také po
kratkou dobu béhem realizace opravy kdy bude jeden (pravy uzavér) opraven a
druhy (levy uzavér) pred opravou.

2) V provozu pouze leva spodni vypust pfo opravé RM1 a elektroinstalace

Tento provozni stav bude realizovan pouze po nezbytné dlouhou dobu pfi
opravé silového rozvadéfe RM1 a elektroinstalace kdy bude zajistén provizorni
napajeni levého havarijniho Soupété a levého segmentu.

3) V provozu pouze leva spodni vypust, prava bude v opravé a odstavena.

Tento provozni stav bude trvat b&éhem prvni faze opravy, kdy bude opravovan
pohon pravého Soupéte DN1000. Pfipadné manipulace s vodou v nadrzi budou
provadény levou spodni vypusti. Prava spodni vypust bude uzaviena reviznim
navodnim Soupétem a odvodnéna. Segmentovy uzavér bude pootevien. Pfi tomto
provoznim stavu bude mimo provoz také MVE napéjené vodu z pravé spodni vypusti.

4) V provozu pouze prava (jiz opravena) spodni vypust, leva bude v opravé a
odstavena.

Tento provozni stav bude trvat béhem druhé faze opravy, kdy bude opravovan
pohon levého Soupéte DN1000. Pfipadné manipulace s voou Vv nadrzi budou
provadény jiz opravenou pravou spodni vypusti. Leva spodni vypust bude uzaviena
reviznim navodnim Soupétem a odvodnéna. Segmentovy uzavér bude pootevien.

D.2.1.5.3.Postup montaze

MontaZz obou pohonl bude provedena shodné s tim, Ze druhy pohon musi byt
vzdy v provozuschopném stavu umozZnujicim manipulaci s vodou v nadrzi VD Sous.
Pfi opravé pohonu pravé spodni vypusti bude odstavena také MVE.

Doporuceny postup montaze (pro oba pohony:

1) Priprava stavenisté - pracovisté (odklizeni prekazejiciho materialu,
oveéreni pfistupu, zajisténi osvétleni, instalace pevnych bodl pro zdvihaci
zafizeni - kontrola, zabezpeceni zdroje EE).

2) Projednani harmonogramu opravy s provozovatelem VD.

3) Provozni manipulace (uzavieni) s naslednym odstavenim pfislusné
spodni vypusti z provozu v€etné odpojeni od Fidiciho systému (provede
zaSkolena obsluha VD).

4) Fyzické odpojeni pohonu od zdroje EE i od fidiciho systému.

5) DemontdZz starého pohonu ze Soupéte spolecné s prevodovkou (v
uzaviené poloze).

6) Kontrola pfipojovacich rozmérl stojanu i vietene.

7) DemontdZz a montaz stojanu, revize specifikovanych c&asti Soupéte
pfipadna udrzba, servis a zpracovani revizni zpravy.

8) Dodavka nového pohonu - servomotoru a prevodovky dle specifikace.

9) MontaZ nového pohonu na Soupé (spojovaci material nerezovy A2/A4).

10)Montéz fidici jednotky pohonu s propojenim na pohon kabely.

11)Zprovoznéni pohonu s ovladanim z mista z fidici jednotky.
12)Komunikaéni zapojeni pohon do DT1 a Uprava RS (bude-li zajisténo
v ramci opravy, CORAL) - zprovoznéni.
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13)Provozni komplexni zkouSka funkénosti opraveného pohonu spolec¢né se
Soupétem.

14) Vychozi revize nové instalovaného zafizeni (elektropohon) a uvedeni
Soupéte s opravenym pohonem do provozu a pfedani provozovateli VD.

Po dokoné&eni opravy obou spodnich vypusti, resp. sou¢asné bude provedeno:

15)Zpracovani DSPS a zajisténi, resp. vyhotoveni dokladd k predani
provozovateli VD.

D.2.1.6.Seznam stroju a zafizeni a technické specifikace

Pohon 3Soupéte DN1000 bude instalovan 2 x, pro pravy a levy navodni
provozni uzavér spodnich vypusti DN1000, ve shodném provedeni (D.2.3.) avSak
pudorysné s montézi tak, aby zafizeni nezasahovalo do pruchoziho prostoru lavky a
zaroven bylo pfistupné pro manudlni ovladani pohonu (viz. D.2.2.) jak z fidici
jednotky tak ruénim kolem.

V souladu se stavajicimi pohony musi pohony nové splhovat nasledujici
parametry:

- moment na vietenu Soupéte min. 1200 Nm

- pramér vietene Soupéte je TR 80x10 mm

- samosvornost

- napétova soustava - 3 NPE, 50 Hz, 400 V/TN-C-S

- signaliza¢ni obvody — 2 24V DC

D.2.1.6.1.Servomotor - napf. AUMA SA 14.6.

- rezim S2-15 min

- rychlost 90 ot/min (samosvorny)
- napéjeni 3ph/400V/50 Hz

- vykon / pfikon 3,0/3,75 kW (vykon/pfikon)
- jmenovity proud 9A

- jisténi 16 A

- kryti IP68

- max. moment 500 Nm

- min moment 200 Nm

- tvar pfipojeni B3

- pripojovaci pfiruba F14

- mech.ukazatel polohy ano
- bezkontaktni mag.vysila¢ polohy (4...20 mA)
- védha 76 kg

D.2.1.6.2.Ridici jednotka AC01.2. (AUMATIC)

- kryti IP68

- napéjeni 3ph/400V/50 Hz

- komunikace 1 analog. vstup 4-20 mA
Modbus RTU

- interni napajeni 24V DC

- pomocny napétovy vystup 24V DC, max 30 mA
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- oddalena montaz na drzak na zdi LSW41-16/2m (propojovaci kabely)
- vaha 20 kg

D.2.1.6.3.Pfevodovka — GK 25.1 (kuzelova)

- pfipojeni A — TR 80x10LH
- kryti IP68

- vstupni pfiruba F14

- vystupni pfiruba F25

- max. moment na vystupu 2000 Nm

- prevodovy pomér 5,6:1

- uc¢innost 0,9

- vystupni profil (vieteno) max. @ 75 mm

- vstupni hfidel @ 30 mm

- ochranna trubka vietene TR80x10 ... 1200 mm
- vdha 60 kg

D.2.1.6.4.Montazni adapter

PFirubovy adaptér mezi stavajici pfirubu tfrmenu Soupéte o cca @320 mm, ktery
je tfeba presné oméfit pfi demontazi a montazni prirubu nové kuzelové prevodovky
GK25.1.(F25).

PFi vySe navrzené sestavé pohonu bude doba otevieni/uzavieni cca 7 min.

VD Sous§, vyména pohont povodnich Soupat spodnich vypusti



D.2.2. Vykresova a technicka ¢ast

D.2.2.1.Rez objektem (PR)

D.2.2.2.Pudorys a pohled na pohony SV v Sachté 1:25
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