. 2.2. Techno]ogické cast - je tyofena $E

soubory:

gradici téleso klapky 2 navodni strany tvofi kryci plech
| .o omm skrouzeny na R 4725 mm, vyztuieny podelnyml vyztuhanl
_1covanych L profild. Z povodni strany té]éso klapky vyztuzuje
po-ik  tvaru valcové usecCe O poloméru R 875 mm Z plechu
¢ 10 mm, ktery vytvofi s krycim‘plechcm‘skfiﬁovy nosnik ¢ocko-

f-cho  tvaru. Okrajova  Cast klapky na ctrané ovladaciho

_ranismu je zesilena na t1.plechd 16 mm. Ve &podni gasti je
Te S0 klapky ukongeno 2z navodni strany valcovou sténou

soloméru 550 mm, na kterou doseda prahové tésnéni. Prifez

;japky je stabilizovan dostatecnou sfti pri¢nych vyztuh. Vnit#ni
st klapky je pristupnd 2 povodni strany dveéma prulezy
[ 420 mm. prepadova hrana klapky Jje osazena po 2 W rozrazecCi.
E*apka je usazena na 6-ti loziskach (5 v poli klapky ¢ 100 mm;

Y

krajoveé ve &titu  klapky Vo miste ovladani ¢ 180 mm) . V3echna

‘pziska jsou kluzna (bronz-nerez) s moznosti mazani mazacim

-ukem. Nosna konstrukce klapky je prevazné z materialu jakosti

11523 a je dimenzovana na max. kladny kroutici moment 50 kNm/bm

zaporny moment .27 kNm/bm.
Tesnéni klapky na prahu je reseno pryzovym ahlového profilu

s

2 na bocich pryzovym tésnénim notového profilu, které doseda na
nerezové Stity armatury zdiva. Bot¢ni tésnéni je stavitelné. Pro
zajisténi zimniho = provozu jsou bocni stity & spodni cast klapky
pod prahovym‘tesnenlm vyhr:vane. Vyhiivéani je navrZeno teplovodnl
(ncmrznoucl smés) $ elektrickym kotlem & ob&hovym cerpadlem.
ovladani klapky zajistuje mechanicky pohybova01 mechanismus
o zdvihaci sile 620 kN a cévova tyc, kterda je umisténa za levym
stitem, takze je chranéna pred narazy plovouc1ch predméti pri
sklapéni (zvednani) klapky: Ovléadaci ¢ep, na kterém je zaveésena
cévova tyc je ulozen ve dvou zesilenych ' zebrech z navodni strany
ve vzdalenosti 2200 mm od OSY otaceci klapky. Klapka se sklapi

o 759. Pro moznost sklapéni musi byt ve stavajicim pilif
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vytvofen zdrez o poloméru 2450 mm do max. hloubky 250 mm, ktery
umozni ovladacimu éepu a zavésnému oku cévové tyce volny priichod
az do dolni polohy.

Ovladaci pohybovaci mechanismus sestdva z ramu, planetové
2-stupnové . prevodovky, dvoustupnové prevodovky TSA 03137
a regulapohonu MO 125/160-63. Zdvihaci sila mechanismu je
620 kN, =zdvih. rychlost 0.27 m/min, vykon 4 kV. Celkova hmotnost
mechanismu (bez cévové 1tyce) je cca 4000 kg. Koncové polohy
(klapka vzty¢ena a plné sklopend) jsou jiétény‘kbncovymi spinaci
typu UEM 15/Q 1/1, které jsou umistény na vedeni cévové tyce
(u pastorku). Nouzova ruéni manipulace je moZnd pomoci rué¢niho

kola na regulapohonu. Mechanismus je zakrytovdn odklopnym krytem.

PS 02 - Silnoproudé rozvody

V ramci silnoproudych rozvodd je zahrnuta rekonstrukce
napédjeni jezu a kompletni rekonstrukce motorovych silnoproudych

rozvodt v&. rozvadédd pro technologické zafizeni jezu.
a) Napajeni jezu

Stavajici napajeci kabel, hlavni rozvadé¢ jezu a elektro-
mérovy rozvadé® s propojenim na stavajici rozpojovaci jistici
skfifi PRIS 4 na nadvofi elektrdrny se zdemontuji. |

Na - mist& zdemontovaného eletromérového pilife se vybuduje
novy zdény pilir, do kterého se osadi rozpojovaci skrin SR2
a'novy elektromérovy rozvadéc, ktery se pres rozpojovaci skr¥in
SR2 pripoji z obou privodd ve stavajici rozpojovaci skifini
PRIS 4. ’

Z ﬁového elektromérového rozvadéce se pak pripoji vlastni
jez kabelem CYKY 4Bx25 mmz, ktery se u jezu ukondi novym
hlavnim rozvadécem v jehoz pfivodu bude osazen uzamykatelny

hlavni vypinac¢ jezu.
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