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1 Funkce zarizeni hydraulického ovladani jezu

1.1 Strojné-technologicka ¢ast

Normalné je ve funkci jeden erpaci agregat, napt. CA1. Ventily U1, V1, A, B jsou otevieny, ventily
U2, V2, C, D jsou uzavieny. Zdrojem tlakového oleje jsou Cerpadla C1 a C2 (jedno je funkéni,
druhé je rezerva).

Zvedani:

Impulsem pro zvedani se uvede do chodu motor M1, pohanéci Cerpadlo Cl a soucasné se sepne
elektricky okruh magnetu, kterym se prestavi rozvadé¢ ER do polohy 1. Tlakovy olej proudi pies
zpétny ventil ZV1, rozvadé¢ ER, hydraulické zdmky HZ a jednosmérné Skrtici ventily SV pod pisty
HVD. Druhou stranou pistt je odpadni olej vytlacovan pies druhou soustavu hydraulickych zamkd,
rozvadéé a odpadni filtr OF1 zpét do nadrze. Cerpadlo je proti nebezpednému zvyseni tlaku
chranéno kontaktnim manometrem KMI1 a pojisStovacim ventilem PVI1. Po dosazeni vztyCené
plochy klapky je koncovym vypinacem vypnut chod motoru MI a rozpoji se elektricky okruh
magnetu a rozvadé¢ ER se prestavi do polohy 0.

Sklapéni:

Impulsem pro sklapéni se uvede do chodu motor MI, pohanéci Cerpadlo C1 a souCasné se sepne
elektricky okruh magnetu, kterym se rozvadé¢ ER ptestavi do polohy 2. Tlakovy olej proudi zpét
pfes zpétny ventil, rozvddé¢ a hydraulické zamky nad pisty HVD. Druhou stranou je olej
vytlacovan pres jednosmérné skrtici ventily, hydraulické zamky, rozvadéc a filtr zpét do nadrze.
Pojistovaci ventil PV3 chrani dolni loziska valct pred pretizenim pii tahovém namahani vysSim
nez 0,3 MN. Klapka je za normalnich provoznich podminek namahana tlakem vodniho sloupce
(vétve rozvodu ,,pod pistem* jsou pod stalym tlakem oleje). Proto pii sklapéni musi byt vétve
vedouci pod pisty valch Skrceny jednosmérnymi Skrticimi ventily SV, kterymi lze nastavit
pozadovany protitlak. Po dosazeni polohy klapky je koncovym vypinacem vypnut chod motoru M1
a rozpoji se elektricky okruh magnetu a rozvadéc ER se piestavi do polohy 0.

Provoz s jednim vélcem:
V piipadé poruchy nékterého z dvojice valcli se uzaviou ventily A a B a oteviou se ventily C, D

ptislusného valce. Druhy valec sdm ovlada klapku. Pfi zvedani jednim valcem probiha funkce
obdobné jako u normélniho provozu, jen s tim, Ze vytlaCovany olej z odstaveného valce proudi ptes
otevieny ventil C na druhou stranu pistu. Nedostatek oleje zplsobeny rozdilem objemi je
dopliiovan olejem z odpadniho potrubi ¢inného valce. Pfi sklapéni je funkce obdobna jako u
normalniho provozu s tim rozdilem, ze olej proudi v opa¢ném sméru, nez pii 'zvedani, a prebytek
oleje vznikly z rozdilu objem je vytlacovan do nadrze.

Nouzové sklapéni:

Sklopeni klapky pii eventuelni poruSe dodavky elektrického proudu Ize provést otevienim ventila C
a D. V tom ptipad¢ dochdzi ke sklapéni vlastni vahou klapky a zatiZenim odvodniho sloupce. Olej z
prostort pod pisty proudi nad pisty HVD. Piebytek oleje je vytlacovan pies filtr OF zpét do nadrze.
Rychlost sklapéni je ventily C regulovatelna.

Aretace polohy klapky:

Klapka se nastavi do polohy vyssi, nez je zaaretovana poloha. Ru¢né se vysune aretacni zaftizeni,
¢imz se soucasn¢ vypne koncovy vypinac zajistujici nemoznost motorického sklapéni klapky pii
vysunuté aretaci. Vysunuti aretace je signalizovano do strojovny. Dosednuti klapky na aretaci se
provede jako pii nouzovém sklapéni otevienim ventili C a D. Po dosednuti klapky na aretaci je
nutno ventily C a D uzavfit.




Pfi odaretovani se nejprve impulsem pro zvedani klapka pozvedne. Tim se uvolni aretacni zatizeni,
ruéné se zasune a tim se zapoji elektricky okruh umoznujici sklapéni.

1.2 Elektrotechnicka ¢ast

Po zatopeni povodni vsrpnu 2002 byla provedena oprava a modernizace ovladani jezu.
Modernizace se tykala ovladani jezovych poli a klapky sportovni propusti. Pivodni rozvadéc jezu
Rj a ovladaci skifinky ve strojovné byly nahrazeny rozvadééi RM1 a RM2. Rozvadéce jsou
umistény do prostoru velinu jezu na misté pivodniho rozvadéce Rj. Ovladaci skiinky v jednotlivych
pilifich jezu jsou nahrazeny novymi plastovymi skiiftkami ozna¢enymi MS1, MS2, MS3, MS4,
MS11, MS12, MS21, MS22, MS31, MS32. Rozvadéce RM1 a RM2 jsou piipojeny z rozvadéce rh
kabelovym vyvodem CYKY 3x95+50 mm®.

Rozvadé¢ RM1 sestava ze dvou skiini. Skiii €. 1 obsahuje pfivod z rozvadéce rh, silové i ovladaci
vyvody Cerpadel prosaklé vody. V této skiini je umistén i fidici systém spole¢nych zafizeni, na ktery
jsou napojeny signdly od méfeni horni a dolni hladiny, teploty vody a vzduchu. Do systému
spolecnych zafizeni jsou zavedeny i signaly od cerpadel prosdklé vody. Nadproudové spouste
pfivodnich jistict QF101 a QF20 v RM1 v poli ¢.1 jsou pii uvadéni do provozu nastaveny na
hodnotu 160A.

Rozvadeéc RM?2 sestava rovnéz ze dvou skiini. Skiin €. 1 obsahuje ptivodni jistic, vyvod v€. ptivodu
UPS, usmériovac, silové vyvody elektromagnetickych ventilii jezovych klapek a fidici systém.
Skitin €. 2 pak obsahuje silové vyvody cerpadel Cerpacich agregat. Na dvefich rozvadéce RM?2 je
umistén 1 semigraficky panel umoznujici obsluze pfi zachovani jist¢ého komfortu ovladat jez pfimo
z mista z velinu jezu. Provozné je jez ovladan z PC v kancelati jezného.

2 Pokyny pro obsluhu

2.1 Strojné-technologicka cast

Hlavni zdsady pro manipulaci s klapkami:

* Pfi provozu je mozno manipulovat pouze s jednou klapkou. Manipulaci s druhou klapku lze
zah4jit az po ukonceni manipulace s prvni klapkou.

* Za normalnich pritokovych a provoznich stavii je nutné udrzovat hladinu v jezové zdrzi podle
manipulaéniho fadu vodniho dila.

* Splaveniny zachycené na konstrukci jezu je nutné pravidelné odstraniovat.

* Zvlastni manipulace a jiné mimotadné udalosti, které by mohly ovlivnit provoz v dalSich
zdrzich se musi neprodlen¢ hléasit vodohospodaiskému dispecinku.

Vychozi stav zafizeni:
* Cerpaci agregat: otevieny kohouty U1, V1
uzavieny kohouty U2, V2, W1, W2
hladina oleje v rozsahu 250 az 800 mm ode dna

* ovladaci sekce otevieny kohouty A, B, E, F, G, H, I
uzavieny kohouty C, D, J
* chodba uzavieny kohouty K, L

otevieny kohouty M, N



Vlastni manipulace:
* Pfed zahdjenim i po ukonceni manipulace se musi zapsat udaje manometrt MMS5 ovladaci
sekce klapky, se kterou je manipulovano.
* Béhem manipulace je nutné kontrolovat:
a) zda se klapka pohybuje pozadovanym smérem.
b) aby tlak na manometru KM 1 nepiesahl hodnotu 8 Mpa.
c) zda hladina oleje v Cerpacim agregatu je stale v rozsahu 250-800 mm ode dna. Pokles
hladiny je signalizovan. Pt1 skldpéni hladina stoupd a pti zvedani klesa.
d) zda klapka nedoséhla krajni horni nebo dolni polohu (pfi spravné funkci koncové spinace
vypnou pohyb klapky pted krajnimi polohami).

* Thned po ukonéeni manipulace zkontrolovat:

a) zda na obou manometrech MMS5 ovladaci sekce klapky, se kterou bylo manipulovano, je
zhruba stejny tlak a udaje na obou manometrech se neméni po dobu min. 5 sec.

b) Pokud se udaje lisi o vice nez 1 MPa, musi se tlaky vyrovnat. U servovélce s vySSim
udajem tlaku se otevie ventil D a mirné pootevie ventil C. Jakmile se tlakové udaje
manometri vyrovnaji, zavie se ventil C a nasledovné ventil D.

c) Pokud se budou tdaje tlakii ménit, musi se uzavtit kohouty G ovladaci sekce a tento stav
se musi nahlasit jako porucha. Udaje manometrii se musi zapsat.

Zvedani klapky:
Impulsem pro zvedani klapky se uvede do chodu provozni Cerpadlo (v piipad€¢ jeho poruchy

rezervni Cerpadlo). Soucasné se plisobenim elektromagnetu piestavi hydraulicky rozvadéc z polohy
,0“ do polohy ,,1* pro zvedani. Tlakovy olej proudi ptfes zpétny ventil, hydraulicky rozvadéec,
hydraulické zdmky a jednosmérné Skrtici ventily pod pisty servovalcl. Z druhé strany pistl je olej
vytlaCovan pies opacnou stranu hydraulickych zamkt, hydraulicky rozvadéc a odpadni filtr zpét do
nadrze Cerpaciho agregatu.

Pii vztyCeni klapky do horni polohy koncovy spina¢ této polohy vypne €erpadlo i elektromagnet a
hydraulicky rozvadec se prestavi do polohy ,,0.

Sklapéni klapky:

Impulsem pro sklapéni klapky se uvede do chodu provozni Cerpadlo (v piipadé jeho poruchy
rezervni ¢erpadlo). Soucasné se piisobenim elektromagnetu piestavi hydraulicky rozvadéc z polohy
,»0° do polohy ,,2* pro spousténi. Tlakovy olej proudi pies zpétny ventil, hydraulicky rozvadec a
hydraulické zdmky nad pisty servovalcl. Z druhé strany pistli je olej vytlacovan pies jednosmerné
Skrtici ventily, hydraulické zdmky, hydraulicky rozvadé¢ a odpadni filtr do néadrze cerpaciho
agregatu.

Pti sklopeni klapky do dolni polohy koncovy spina¢ této polohy vypne Cerpadlo i elektromagnet a
hydraulicky rozvadéc se prestavi do polohy ,,0%.

Nouzové skldpéni klapky pii vypadku el. energie:

Otevie se rucni kohout D ovladaci sekce jezové klapky, ktera bude sklapéna. Naslednym otevienim
ru¢niho kohoutu C se za¢ne klapka sklapét vlastni vahou a zatizenim vodniho sloupce. Kohoutem C
1ze pak regulovat rychlost sklapéni. Po dosazeni zadané polohy se zavie kohout C, poté kohout D a
vyrovnaji se tlaky manometrit MMS.




Zaaretovani klapky:

» Zvednout klapku do nejvyssi polohy ovladanim z velinu, az se klapka zastavi v horni poloze
koncovymi vypinaci.

* Zkontrolovat z pilife, zda l1ze vysunout mechanickou aretaci klapky.

* Pokud mechanickou aretaci nelze zcela vysunout, je tieba prepnout ovladani klapky na mistni
ovladani ze strojovny a klapku déle zvednout tak, aby bylo moZzno mechanickou aretaci
vysunout.

* Vysunout zcela mechanickou aretaci klapky a zkontrolovat jeji spravné vysunuti z pilife.

* Spustit klapku na aretaci bez pouziti el.Cerpadel oleje uvolnénim kohouti D a C pfislusné
klapky.

» Uzaviit kohouty A, B, C, D pfislusné klapky.

* Manipulaci zapsat do provozniho deniku.

Odaretovani klapky:

 Pfipravit hydraulicky systém klapky k provozu (uzaviit kohouty K, L, J, C, D a otevfit
kohouty M, N, G, H, A, B. Zkontrolovat uzavieni vSech odvzdusiovacich a odvodinovacich
otvorti apod.

* Pomoci mistniho ovladani ve strojovné jezu zvednout klapku z aretace.

» Zcela zasunout mechanickou aretaci klapky.

* Spustit klapku pod mechanickou aretaci a pod polohu omezenou hornimi koncovymi vypinaci
klapky uvolnénim ventilti D a C pfislusné klapky.

» Uzaviit ventily C a D, pfepnout klapku na ovladdani z velinu a odzkousSet ovladani klapky
nahoru a dold. Pfitom zkontrolovat tlaky na manometrech MMS5, MM4 pfislusné klapky.

 Klapku nastavit do provozni polohy.

* Manipulaci zapsat do provozniho deniku.

Zvlastni manipulace:
Jakékoliv jiné manipulace nez vysSe uvedené smi povolit nebo provadét odpovédny pracovnik

technického oddéleni zdvodu Dolni Vltava (z divodu zabranéni poskozeni zafizeni vlivem
neodborné manipulace).

HlaSeni poruch:
Veskeré poruchy hydraulického zatizeni se musi hlasit vedoucimu jeznému a na technické oddéleni
zavodu Dolni Vltava a dispec¢inku Povodi Vltavy.

Zakéazané manipulace:

» Zvedani jezové klapky pti zavienych ventilech N nebo H u jednoho servovélce (mtze mit za
nasledek vytrzeni servovalce ze dna).

» Sklapéni jezové klapky zvySenim nastavené¢ho tlaku na pojiStovacim ventilu PV3 (ucpané
Skrtici ventily nebo plovouci predmét).

» Zvedani jezové klapky pfi vysunuté aretaci, pokud je klapka v poloze pod aretaci (klapka neni
pro tuto manipulaci dimenzovéna ani proti ni chranéna).

* Soucasna manipulace s obéma jezovymi klapkami.

2.2 Elektrotechnicka ¢ast

Zakladni koncepce mistniho ovladani, kde byla a je moznost ptimo z chodby jezu ovladat klapky, je
zachovana. V novém feSeni je toto ovladani realizovano prostfednictvim fidiciho systému pfi
zachovani vSech blokad jako pii ovladani z pracovisté obsluhy. Stejné tak je zachovano rucni
ovladani z rozvadéce RM2.



Pro zkousky apod. je moznost zkuSebné ovladat Cerpaci agregaty pfimo ze strojovny od cerpacich
agregat pomoci zkuSebnich tlacitek ,,drzi bézi“. Tlacitka je GcCelné pouzivat v piipadé, Ze je
prepina¢ SA12 v poloze ,,0“, kdy je vypnuto ovladani jak ru¢ni, tak automatické. Diivodem je to,
aby nedochdazelo k sou¢asnému zapnuti od automatického ovladani a testovaciho tlacitka.

Provozné je ovladani jezu soustiedéno na PC pracovisté¢ VD v kancelafi jezného.

Magnetoventily jezovych klapek a ¢erpadla ¢erpacich agregati:

Na dveftich skiin€ ¢.1 rozvadé€e RM1 je umistén reZimovy piepina¢ SA12, kterym se voli
zpusob ovladani pro cely jez.

V poloze ,,0° jsou vypnuta napé€ti ovladacich obvodu. Tato poloha je ur¢ena pro ptipad prace
na zafizeni, revize apod.

Ptepnutim pifepinace do polohy ,,A“ je jez ovladan pies vstupy a vystupy fidiciho systému,
piepnutim do polohy ,,R“ 1ze jez ovladat ru¢né z rozvadéce. V poloze ,,A* , kdy je jez ovladan
fidicim systémem, je mozno ovladat jez z pracovisté operatora PC nebo z panelu v rozvadéci
RM2. Ptepinani mezi pracovistém PC a panelem je provedeno programové z panelu v RM2.
rucni ovladani z rozvadéce RM2: Ovladani z rozvadéce RM2 je nestandardni a je uréeno pro
nouzov¢ ovladani jezu nezédvisle na fidicim systému. Pfi tomto ovladdni neni ve funkci
snimani koncovych poloh ani polohy jezovych klapek. V tomto rezimu nejsou ve funkci ani
zakladni blokady a provozni a poruchové signalizace.

Obsluha musi v tomto rezimu zkontrolovat technologické zatizeni - hladiny a teploty oleje
apod.

V pribéhu manipulaci je tfeba provadét akustickou kontrolu chodu cerpacich agregati,
piipadné¢ dalS$im pracovnikem sledovat funkci Cerpacich agregati.

Obsluha v pribéhu manipulace nemé pfimou vizualni kontrolu momentalniho stavu polohy
jezovych klapek. Pro zajiSténi spravné manipulace s jezovymi klapkami musi byt pfitomna
minimaln¢ dvouclennd, pripadné tficlenna obsluha. Jeden clen obsluhy manipuluje ruéné
z rozvadéce RM2. Druhy na misté (v pilifich jezu) odecitd z mechanického ukazatele a pies
mikrofony systému SONICOM hlasi polohu ovladané klapky.

Ptistroje pro rucni ovladani jsou vesmeés soustfedény na dvefich rozvadéce RM2. Obsluha
pfepnutim piepinace SA3 zvoli Cerpaci agregat 1 nebo 2.

Ptepnutim piepinace SA1 zvoli do provozu jedno z ¢erpadel M1, M2 Cerpaciho agregatu 1
nebo piepinacem SA2 jedno z ¢erpadel M3, M4 cCerpaciho agregatu 2. Zvolené cerpadlo se
zobrazi na rozvadéci rozsvicenim svételné diody HL1 (M1), HL2 (M2), HL3 (M3) a HL4
(M4) bilou barvou. V piipadé¢ vypadku spousté€e motoru v silovém vyvodu cerpadla se
pfislusna svételnd dioda navic rozsviti ervenym svétlem.

PtfepinaCem SA14 se navoli jezové pole 1 (levé, tj. u plavebni komory), 2 (stfedni) nebo 3
(pravé) zvolené pro manipulaci a pfepinacem SA13 se nastavi pozadovany pohyb klapky
nahoru, doli. Po pfepnuti jednotlivych pifepinacti do pozadovanych poloh se na dvefich
rozvadéCe postupnym rozsvécovanim svételnych diod zndzorni nastavena cesta pro
manipulaci bile sviticimi diodami.

Ptepina¢ SA13 je v zakladni poloze ,,0%, ve které lze vyzkouset chod cerpadla bez pohybu
kterékoliv z jezovych klapek. Tato poloha se pouZzije pii piecerpavani oleje Cerpadly ¢erpacich
agregatu.

Volba pravé nebo levé klapky piislusného pole se fesi pfepinaci SA11 pro levé pole, SA21 pro
sttedni pole a SA31 pro pravé pole. Volba levé jezové klapky je signalizovdna svételnou
diodou HL11 pro pole 1, HL21 pro pole 2 a HL31 pro pole 3. Volba pravé jezové klapky je
signalizovana svételnou diodou HL12 pro pole 1, HL22 pro pole 2 a HL32 pro pole 3. Volba
pro pohyb nahoru je signalizovana svételnou diodou HL14 pro pole 1, HL24 pro pole 2,
HL34 pro pole 3 a pro pohyb dolii svételnou diodou HL13 pro pole 1, HL23 pro pole 2 a



HL33 pro pole 3. Svételné diody sviti bilym svétlem. V ptipadé€, Ze je jezové pole odstaveno
z provozu, vypadkem nebo vypnutim jistice QF11 (pole 1), QF21 (pole 2) a QF31 (pole 3),
rozsviti se svételné diody volby obou klapek odstaveného jezového pole navic cervenou
barvou.

Po nastaveni ovlddaci cesty obsluha navolené jezové pole i Cerpadlo uvede do chodu
stisknutim tlacitka SB1. Toto tla¢itko na vydrz je umisténo na dvetich skiin€ ¢. 1 rozvadéce
RM2. Dé¢lkou jeho drzeni je dana doba chodu Cerpadla i pohybu jezové klapky.

Ve strojovné piimo u Cerpadel Cerpacich agregatl jsou umisténa zkusebni tlacitka pro mistni
odzkouseni chodu cerpadel. Tato tlacitka (drzi - bézi) jsou nezévisla na fidicim systému.
Slouzi pouze pro kontrolni tcely.

Cerpadla proséaklé vody:

Cerpadla prosaklé vody jsou zapojena do rozvadéée RM1 skiif ¢. 2.

Cerpadla jsou ovladana prepinacéem SA5 pro ¢erpadlo M5 a SA6 pro &erpadlo M6.

Ptepinace maji polohy 0-R-H1-H2. Poloha ,,0%: Cerpadla jsou vypnuta. Poloha ,,R*: je ruc¢ni
ovladani, Cerpadla jsou v trvalém chodu a vypnout je musi obsluha piepnutim do polohy ,,0%.
V poloze ,,H1* je Cerpadlo ovladano automaticky od niz$i hladiny v jimce prosaklé vody pies
plovakovy snimac¢ SL1, pfi poloze ,,H2*“ je cerpadlo ovladano od vyssi hladiny v jimce
prosaklé vody pies plovakovy snima¢ SL2.

Pfi ovladani od hladin H1, H2 jsou Cerpadla vypindna automaticky poklesem na vypinaci
hladinu snimanou plovakovym spinacem SL3.

Chod cerpadel je v automatickém ovladani od hladin blokovan poklesem hladiny na min.
uroven snimanou plovakovym spinacem SL4.

Provozné je jedno z Cerpadel navoleno na automatické ovlddani od H1 a druhé od H2.

Pti ovladani z mista ze skiinky MS4 v jezovém pilifi je cerpadlo M5 ovladano tlacitkem SBS
a Cerpadlo M6 tlacitkem SB6.

Na ovladaci skiiice MS5 jsou signalizovany u kazdého Cerpadla poloha ,,0° piepinace SAS
(SA6) signalkou HL51 (HL61), hladina H1 signdlkami HL52(M5), HL62(M6) a hladina H2
signalkami HL53(M5), HL63(M6).

Maximalni hladina je sniméana plovakovym spina¢em SLS5. Tato hladina je pfenaSena pfimo do
fidiciho systému.

Zaplaveni jezové chodby je sniméno plovakovym spinatem SL6. Pti zaplaveni jezové chodby
jsou pies pomocna relé KA1l, KA12 odpojena napéti ovladacich obvodua i signalizace do
ovladaci skiinky MSS.

Ovléadani klapky vorové propusti:

Zpisob ovladani klapky je prepinacem SA2. Pfepina¢ mé polohy A — 0 — R. Poloha ,,A* je
automatické ovladani s moznosti dalkového ovladani z fidiciho systému jezu. V poloze ,,R* je
klapka ovladana ru¢né z rozvadéte RM4. Poloha ,,0 je servisni poloha, v které jsou vypnuty
ovladaci obvody.

V automatickém ovladdani je mozno klapku ovladat z pocitace v kanceléii vedouciho VD. Déle
je mozno klapku ovladat ze semigrafického panelu na rozvadéci RM2.

Ruc¢ni ovladani je troj-tlacitkem, které je pfipojeno do rozvadéée RM4 flexibilnim kabelem
smotanym u tohoto rozvadéce RM4.

Ptfepinac SA2 za provozu sportovni propusti je v poloze ,,R*, kdy klapku ovlada odpovédna
osoba pro provozni potieby sportovni propusti. Pfi tomto ovladani miize odpovédna obsluha
ovladat klapku pfi sledovani provozu. Na troj-tlacitku je klapka ovladana nahoru (SB4), doli
(SB3) a stop (SB2).

Bezpecnostni upozornéni:



V ptipadé€ nebezpeci urazu el. proudem, pii zivelnych pohroméch apod. 1ze rozvadé¢ RM1 vypnout
jako celek bezpecnostnim vypinacim tlacitkem SB101 na dvefich rozvadéée RM1.

Rozvadéc RM2 lIze vypnout jako celek bezpe€nostnim vypinacim tla¢itkem SBO1 na dvetich
rozvadéce RM2.

Kompletni napéjeni zafizeni jezu lze vypnout i v hlavnim litinovém rozvadé¢i u vehodu do objektu
velinu jezu, pfipadné pfimo v transformacni stanici.

Pti vypinani rozvadéce RM1 je tieba si uvédomit, Ze z tohoto rozvadéce je napajen i rozvadé¢ RM4
u vorové propusti.

Pohybem v ,.kasematech* nesmi dojit k poSkozeni elektrického a ani jiného vybaveni , kasemat®.
Vstup do elektrorozvadéce je povolen pouze vybranym zaméstnanctim Povodi Vlitavy s.p.

Vyjimku tvoii pouze piipad, kdy by byl v ohrozeni lidsky Zivot ¢i poSkozeni stavebni ¢asti vorové
propusti.
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