<C
] o
'-_'IJ V. JEZOVE POLE % Technologicka €ast strojni :
g_) Q PS 01 - Oprava jezového uzaveéru
\LLI — PS 02 - Oprava zvedacich mechanismu
P
3 o
< LLl
m PS 01 OPRAVA JEZOVEHO >
= - <
- UZAVERU 1
= o
| 5.00 24.00 | 8.40 )
hid T
ZVEDACI MECHANISMUS HS ZVEDACI MECHANISMUS HS
Zvedaci mechanismus soustroji HS a DS 1IV. jezovehq pole
\ T | CESFEEEEEELLEEEFRETECITCLLLCAID| T i [ VYSKOVY SYSTEM: B.p.v.
[z oIl 128 0 s o 10 [z o oIl / \_ \ la o LIl M. [ 2 200 (ool KOTOVANO [ ]
v m
By 1T eI ol ; gL, LT
=P eV—1 E =gt I ' =P | —d == | 5* t
2 - M > / s M N 5
il I [T IIIII|IIIIIIIII_IL=I;IIIIIIIIIIIIIIIIIII II]EI]H_I_LLLLL i III]j:mJ_I_I_LLI_I_LI il i <' ‘
ol o APNUATIS
AQUATIS a.s. Tel: +420 541 554 111 E—mail: info@aquatis.cz \
Botanicka 834/56, 602 00 Brno Fax: +420 541 211 205 http://www.aquatis.cz
Zodpovédny projektant Hiavni inZgngr projektu VedoucT sffediska \
ING. MLOS CHARVAT ING. OLDRICH NEUMAYER.CSc. | ING. OLDRICH NEUMAYER CSc.
OVLADACI PFQEVO DY Vypracoval, . Kontroloval . Zakézkové Eislo
ING. MILOS CHARVAT ING. MILOSLAV KUPSKY 3A15333.32 B01
ZVEDACI MECHANISMUS DS~ SOUSTROJIHS A DS ZVEDACI MECHANISMUS DS o P
UNOR 2016 DPS D_223 Zvedaci_mechanismus.dwg
Akce v
UKAZATEL POLOHY HS A DS VD STREKOV,

OPRAVA V. JEZQVEHO POLE

1 ° D.2. TECHNOLOGICKA CAST STROJNi
PS 02 OPRAVA ZVEDACICH MECHANISMU D22 VYKRESOVA FAST

DISPOZICE ZVEDACIHO MECHANISMU

M&¥itko Cislo ptilohy
1:100 D.2.23 /
Objednatel
POVODI LABE, statni podnik

STV
%




